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Kursiv geschriebene Kapiteliiberschriften zeigen an, dass sich der Inhalt des entsprechenden Kapitels
gegeniiber der letzten Ausgabe gedindert hat bzw. das Kapitel ergdnzt wurde.

Kursiv geschriebene Texte in den Kapiteln zeigen an, dass sich der Text gedindert hat bzw.
ergdnzt wurde.
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Technische Daten

Montagehinweise

1.1 Erklarung der Begriffe und Abkiirzungen
xx.& Anleitung fiir den linken Bereich
XX P Anleitung fiir den rechten Bereich
D] Vorgehensweise bei zweifliigeligen Anlagen
D]]] Vorgehensweise bei vierfligeligen Anlagen

Montage fiir Schiebetiir links 6ffnend

Montage fiir Schiebetiir rechts 6ffnend

Alle MaBangaben erfolgen in Millimeter (mm)

1.2 Mitgeltende Unterlagen
Beachten Sie fiir diese Tiiranlage folgende Unterlagen:

B Montageanleitung econoMaster EM/EM-F

Montageanleitung GS - 100

|
B Montageanleitung, Durchgehende Bodenfiihrung
|

Elektrotechnische Dokumentation
Anschlusspldne und Inbetriebnahme, Standardsteuerung

B Elektrotechnische Dokumentation,
Anschlusspldne und Inbetriebnahme, Fluchtwegsteuerung

B Elektrotechnische Dokumentation, Anschluss und Inbetriebnahme GS - 100.

Durchgangsbreite il 900-2500 mm
Durchgangsbreite [TTT] 1400-3800 mm
Winter6ffnungsweite 50-100% einstellbar
max. Turfligelgewicht D] 2x100 kg

max. Turfligelgewicht D]]] 4x80kg

andere MalRe auf Anfrage

10.2025 | Designed in Germany



3. Werkzeug

Wasserwaage

Bohrmaschine

Spiralbohrer
4,2;5;10 mm

Maulschliissel
SW 10

GU

BandmaR

Schere

Sechkantschraubendreher
4;5mm

Sechskantkugelkopfschraubendreher
3;5mm

Kreuzschlitzschraubendreher mittlerer GréRe

I



Montageanleitung

Teleskopschiebetiir EMT/GS-100T

Schiebetiiren

GU|

Automatic

4. Komponenten

Bauteile Fliigelkit EMT A-9002360
4.1 Bauteile Fliigelkit
Bezeichnung Stk
1x Y ot ‘_J Flachriemenrollenhalter innen EMT 1
Flachriemenrollenhalter aussen EMT 1
2x
Flachriemenrolle EMT 2
Riemenklemmplatte EMT 1
Flachriemenanbindungsplatte EMT 1
Versteifungsstrebe EMT 1
Hiilse Absprungsicherung EMT 1
Rollenspannbiigel EMT 1
Lagerbolzen EMT 2
BG Laufwagen EM 2
Endstopperblech EM 1
Endstopper M6 Gummi 20x13.5 1
[+ = e

| "r—-—' === l Anbindung hinterer Fahrfligel EMT GS100 1
Laufschienenverbinder EMT GS100 2

Flachriemen EMT X 1x2,6m
Einlegscheibe M6 CMR 1
siehe Folgeseite VE Kleinmaterial EMT 1

6 @ 10.2025 | Designed in Germany




4.2 Verpackungseinheit Kleinmaterial

VE Kleinmaterial EMT A-8008320

Bezeichnung Stk

A Eﬁ] Sechskantschraube vz M6x10 DIN 933 4
B E Senkschraube vz M6x10 DIN 7991 2
C ’ﬁ Sechskantschraube vz M6x30 DIN 933 1
D ﬁ Sechskantschraube vz M6x25 DIN 933 3
E ﬁ Zylinderschraube vz M5x10 DIN 912 12
F @ Scheibe Stahl vz 6,4 DIN 125 4
G @ Kotfliigelscheibe vz 6,4x20 DIN 522 2
H Vierkantmutter verzinkt DIN 557-M5 9
I ﬁ Senkschraube vz M5x12 DIN 965 2
J ﬁ Zylinderschraube vz M6x20 DIN 912 1
K ﬁ Blechschraube vz 4,8 x 16 DIN 7981 12
L [©lc [sechskantmutter vz M6 DIN 439 1
M D Gewindestift vz M6x10 DIN 913 1
N @ Scheibe Stahl vz 5,3 DIN 125 1
@) @ [T [Sechskantmutter vz M6 DIN 934 2
P Eﬁ: Sechskantschraube vz M6x8 DIN 933 2
Q E Zylinderschraube vz M6x8 DIN 912 2
R H Zylinderschraube vz M6x12 DIN 912 2
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4.3 Verpackungseinheit Endbleche

1x VE Endbleche EMT A-9002370
Bezeichnung Stk
1x
Endblech Basislaufschiene EMT 2
S % Blechschraube schwarz 4,8 x 13 DIN 7981 10

8 @ 10.2025 | Designed in Germany




4.4 Darstellung Fliigelkit

GU

VE Kleinmaterial EMT A-8008320
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Position der Einzelkomponenten

4.5

Darstellung rechts

Darstellung links

Zusammenstellung einer Gesamtanlage am Beispiel

eines econoMasters Teleskop EMT

10.2025 | Designed in Germany
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5. Montagehdhe
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5.1 Wandmontage
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5.2 Wandmontage durchgehende Bodenfiihrung
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5.3

Rahmenmontage
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6. Schnitt Fliigel

LDB

A
\/

7. Montage

Die Montage wird exemplarisch mit dem GU Automatic-G 30 Profil bei Sturzmontage
dargestellt.

Siehe Montageanleitung econoMaster EM oder GS-100

[> Beachten Sie zunichst die Montageanleitung econoMaster EM oder GS-100.

14 @ 10.2025 | Designed in Germany
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7.1 Basislaufschiene und Dichtprofile

i)

P Entfernen Sie die Bohrspine.

P Bei Sturzmontage aufbohren auf @10

2400 - <500
2400 - <50
<200

5.9

15
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7.2 Dichtprofile

8. ¢ > Befestigung der Laufschiene nach &rtlichen technischen Gegebenheiten. &§
4

Sturzmontage \§ —
s N
Option
&
\_ %
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7.3  Fahrfliigel und Laufwagen

GU

2.¢>
Siehe Montageanleitung econoMaster EM oder GS-100:

> Installieren Sie weiter nach Montageanleitung econoMaster oder GS-100.
[> Bringen Sie die Alternative "Infrarotvorhang" an.

> Montieren und positionieren Sie die Laufwagen und hingen Sie die Fahrfliigel
ein.

[> Bringen Sie die Bodenfiihrung an und nehmen Sie die Hhen- und Tiefenein-
stellung am Laufwagen vor.

> Installieren Sie dann weiter nach dieser Anleitung.

Rechts

I

17
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Flachriemenhalter und Flachriemen

7.4

@®

3.¢>

Oy

4.¢9
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Flachriemenldnge: L, = 2xX + 250 mm
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7.5 Laufschiene EM/EMT

E@é» P Entfernen Sie die Bohrspine.

2.¢4 3.
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7.6

Vordere Fahrfliigel

Siehe Montageanleitung econoMaster EM oder GS-100:
D> Installieren Sie weiter nach Montageanleitung econoMaster EM oder GS-100.
> Montieren und positionieren Sie die Laufwagen und hingen Sie die Fahrfliigel ein.

D> Installieren Sie dann weiter nach dieser Anleitung.

Siehe Montageanleitung econoMaster EM oder GS-100:

> Nehmen Sie die Héhen- und Tiefeneinstellung am Laufwa-
gen vor.

> Installieren Sie dann weiter nach dieser Anleitung.

22

@ 10.2025 | Designed in Germany
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13. « = option, Schloss
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7.7 Haubenendblech

EMT
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e
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Siehe Montageanleitung econoMaster EM oder GS-100:
> Installieren Sie ab "Einbau Motor" weiter nach Montageanleitung econoMaster EM oder GS-100.

> SchlieRen Sie die Montage mit "LDB-Blech" ab

7.8 LDB-Blech

1 \ \
2 - L R Untersicht LDB
P 50 -~ P 50 _
N
A
f L ! A
LN E} | {} | {} T
o I || s
y ] ]
) )
- L o
3.
5.
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7.9  MaRe und Berechnung der 2fliigeligen Anlage EMT

[ N

Berechnung
Riemen LDB x 2 + 520
LDB-Blech LDB/2-3
Uberstand bei gedffneten Fliigeln U_ 65

min

Darstellung Minimalanlage: LDB = 900

Basislaufschiene min. 1300

80 _ LDB + 180 __ min.230
B W%& cmre———hdl
. E Bl : 50 k
s (-(©®)- © DEFERHEFER R I o] o || 1+ 0* od
B ' - - .
— = | - 0@
= = "= = =
3 [

Wt

[y

Wt Umin

—_—

[

ot

[/

ot

[/

Berechnung

Riemen LDB x 2 + 770
LDB-Blech LDB/2-3
Uberstand bei gesffneten Fliigeln 0,65

Darstellung Minimalanlage: LDB = 900

Basislaufschiene min. 1300

min. 120 P LDB + 305 - _ 65
o e
2 @
Y [ =
 — rn -
I n
.. I 1l
0.
I n
o
I 1]
I n
I n
I n
I n
L AL
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7.10 MaRe und Berechnung der 2fliigeligen Anlage EMT-F

M N

Berechnung
Riemen LDB x 2 + 660
LDB-Blech LDB/2-3
Uberstand bei gedffneten Fliigeln 0,154

Darstellung Minimalanlage: LDB = 900

Basislaufschiene min. 1530

120 LDB + 250 .. min.256 _
o X » = H = | ~ . '., .
: —= ‘ 1 e
LIl =
o 4
Nl ‘ ‘ ‘
1 I
i
1 I
I} I
1 I
Berechnung
Riemen LDB x 2 + 950
LDB-Blech LDB/2-3
Uberstand bei gesffneten Fliigeln 0,154
Darstellung Minimalanlage: LDB =900
P Basislaufschiene min. 1530 _
min. 80 _ _ LDB + 390 _
e
R o
-

27
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8. Richtlinien und Priifzeichen

Das beschriebene Produkt stimmt mit den Vorschriften folgender Europédischer Richtlinien tberein:

2006/42/EG Maschinenrichtlinie

Richtlinie des Europdischen Parlaments und des Rates vom 17. Mai 2006 tiber Maschinen und zur
Anderung der Richtlinie 95/16/EG (Neufassung).

2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie

‘ c € ‘ Richtlinie des Europdischen Parlaments und des Rates vom 26. Februar 2014 zur Harmonisierung
w=>J  der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten tber die Bereitstellung elektrischer Betriebsmittel zur
Verwendung innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen auf dem Markt (Neufassung).

2014/30/EU EMV-Richtlinie

Richtlinie des Europdischen Parlaments und des Rates vom 26. Februar 2014 zur Harmonisierung der
Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten tiber die elektromagnetische Vertréaglichkeit (Neufassung).

Als Mitglied im ,Fachverband Tlrautomation“ bieten wir kompetente Beratung, h6chste Qualitat,
Zuverldssigkeit und Sicherheit. Somit sind GU Automatic Tiirsysteme nach dem neuesten Stand der
Technik gefertigt und entsprechen den geltenden Gesetzen, Verordnungen, Richtlinien und Normen.

Fachverband
Tirautomation

8.1 Zertifikate

Die TUV-Zertifikate unserer automatischen Tiiren kénnen Sie auf der GU Automatic-Homepage
einsehen.

28 @ 10.2025 | Designed in Germany



GRETSCH-UNITAS

Einbauerkldrung m

GU Automatic GmbH
Karl-Schiller-StraRe 12
D-33397 Rietberg

Hiermit erklaren wir, dass folgendes Produkt

Produktbezeichnung automatischer Linearschiebetiirantrieb
Tel. +49 (0) 5244 9075-100
Fax +49 (0) 5244 9075-599

Fabrikat GU Automatic info@gu-automatic.de
www.gu-automatic.de

Typ CM/CM WK2/EM/EMT/HM WWW.g-u.com

Baujahr ab 2025

die Anforderungen der
Richtlinie 2006/42/EG, Anhang I, Teil 1 Maschinen
erfiillt.

Die technischen Unterlagen sind nach
Richtlinie 2006/42/EG Anhang VII Maschinen
erstellt worden.
Der Bevollméchtigte fiir die Zusammenstellung technischer Unterlagen ist
Dipl.-Ing (FH) Roland Winkler, GU Automatic GmbH.
Auf begriindeten Antrag hin sind wir verpflichtet, die spezifischen Dokumente fiir die oben genannten Produk-
te innerhalb einer angemessenen Frist bereitzustellen.
Die Dokumente werden per E-Mail zur Verfligung gestellt.

Die unvollstandige Maschine entspricht weiterhin allen Bestimmungen der
Richtlinie 2014/30/EU Elektromagnetische Vertraglichkeit
Richtlinie 2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie

und folgenden harmonisierten Normen:
DIN EN 16005 / Januar 2013
DIN EN ISO 13849-1 / Juni 2016 DIN EN ISO 13849-2 / Februar 2013
DIN EN 60335-1 / August 2020 DIN EN 60335-2-103 / Mai 2016

und nachstehenden technischen Spezifikationen/Normen:
DIN 18650-1 / Juni 2010 DIN 18650-2 / Juni 2010.

Die Schiebetiiranlage darf erst dann in Betrieb genommen werden, wenn festgestellt wurde, dass die Tiiranlage
den Bestimmungen der Richtlinie 2006/42/EG tiber Maschinen entspricht und der Schiebetuirantrieb entspre-
chend den Vorgaben der Montageanleitung montiert wurde. Die Inbetriebnahme ist durch einen Sachkundigen
mit Nachweis mittels Abnahmeprotokoll durchzufiihren.

Diese Erkldrung wird verantwortlich fiir den Hersteller

Firma GU Automatic GmbH
StraRe, Nr. Karl-Schiller-StraBe 12
PLZ, Ort D-33397 Rietberg
abgegeben durch

Michael Bonacker-Petersen, Geschéftsfiihrer (rechtsgiiltige Unterschrift)

Vorname, Name, Stellung im Betrieb des Herstellers

in Rietberg, Deutschland, 18. Juni 2025

Original: EW | Kopie: Montageanleitung Einbauerklarung 29



GRETSCH-UNITAS

Einbauerkldrung m

GU Automatic GmbH
Karl-Schiller-StraRe 12
D-33397 Rietberg

Hiermit erklaren wir, dass folgendes Produkt

Produktbezeichnung automatischer Linearschiebetiirantrieb

Tel. +49 (0) 5244 9075-100

zum Einsatz in Flucht- und Rettungswegen Fax +49 (0) 5244 9075-599

Fabrikat GU Automatic info@gu-automatic.de

www.gu-automatic.de
Typ CM-F/CM-F WK2/EM-F/EMT-F/HM-F Www.g-u.com
Baujahr ab 2025

die Anforderungen der
Richtlinie 2006/42/EG, Anhang I, Teil 1 Maschinen
erfiillt.

Die technischen Unterlagen sind nach
Richtlinie 2006/42/EG Anhang VII Maschinen
erstellt worden.
Der Bevollméchtigte fiir die Zusammenstellung technischer Unterlagen ist
Dipl.-Ing (FH) Roland Winkler, GU Automatic GmbH.
Auf begriindeten Antrag hin sind wir verpflichtet, die spezifischen Dokumente fiir die oben genannten Produk-
te innerhalb einer angemessenen Frist bereitzustellen.
Die Dokumente werden per E-Mail zur Verfligung gestellt.

Die unvollstandige Maschine entspricht weiterhin allen Bestimmungen der
Richtlinie 2014/30/EU Elektromagnetische Vertraglichkeit
Richtlinie 2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie

und folgenden harmonisierten Normen:
DIN EN 16005 / Januar 2013
DIN EN ISO 13849-1 / Juni 2016 DIN EN ISO 13849-2 / Februar 2013
DIN EN 60335-1 / August 2020 DIN EN 60335-2-103 / Mai 2016

und nachstehenden technischen Spezifikationen/Normen:
DIN 18650-1 / Juni 2010 DIN 18650-2 / Juni 2010.

Die Schiebetiiranlage darf erst dann in Betrieb genommen werden, wenn festgestellt wurde, dass die Tiiranlage
den Bestimmungen der Richtlinie 2006/42/EG tiber Maschinen entspricht und der Schiebetuirantrieb entspre-
chend den Vorgaben der Montageanleitung montiert wurde. Die Inbetriebnahme ist durch einen Sachkundigen
mit Nachweis mittels Abnahmeprotokoll durchzufiihren.

Diese Erkldrung wird verantwortlich fiir den Hersteller

Firma GU Automatic GmbH
StraRe, Nr. Karl-Schiller-StraBe 12
PLZ, Ort D-33397 Rietberg
abgegeben durch

Michael Bonacker-Petersen, Geschéftsfiihrer (rechtsgiiltige Unterschrift)

Vorname, Name, Stellung im Betrieb des Herstellers

in Rietberg, Deutschland, 18. Juni 2025

Original: EW | Kopie: Montageanleitung Einbauerklarung
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Herausgeber: GU Automatic GmbH GU Baubeschldge Austria GmbH

GU Automatic GmbH Karl-Schiller-Strale 12 Mayrwiesstr. 8
Karl-Schiller-StraRe 12 D-33397 Rietberg A-5300 Hallwang bei Salzburg
D-33397 Rietberg Service: Hotline +43(0)662 664835

Tel. +49(0)52449075-100 Hotline +49(0)1805242111* Tel. +43(0)662 664830
E-Mail info@gu-automatic.de  Fax +49(0)52449075-585 Fax +43(0)662 664830401
E-Mail service@gu-automatic.de E-Mail service@g-u.at

*14 ct/Min aus dem dt .Festnetz, Mobilfunk max. 42 ct/Min.

WWW.g-u.com

www.gu-automatic.de

Fehler, Irrtiimer und technische Anderungen vorbehalten.

Gretsch-Unitas AG
Industriestr. 12

CH-3422 Ridtligen

Tel. +41(0)34 44845-45
Fax +41(0)34 44562-49
E-Mail info@g-u.ch

|
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